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Objetivos

Caracterizar sistemas linearesDesenvolver e analisar modelos lineares de processos dinâmicos contínuos e
discretos no tempoResolver equações diferenciais lineares e equações a diferenças linearesCompreender e
analisar a estabilidade de sistemas lineares

Ementa

Descrição matemática de sistemas. Álgebra linear. Análise de sistemas de controle no espaço de estados.
Controlabilidade e observabilidade. Projeto de sistemas de controle no espaço de estados.

Pré e co-requisitos

ELT 330

  Oferecimentos obrigatórios

Não definidos

  Oferecimentos optativos

Curso Grupo de optativas

Engenharia Elétrica Geral
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  Conteúdo

Unidade T P ED Pj To

1.Descrição matemática de sistemas
1.Sistemas linearesLinearizaçãoExemplos

4h 0h 0h 0h 4h

2.Álgebra linear
1.Base, representação e normalização ortogonalEquações

algébricas linearesFormas canônicasEquação de
LyapunovFunção de uma matriz quadradaDecomposição em
valores singularesNorma de matrizes

10h 4h 6h 0h 20h

3.Análise de sistemas de controle no espaço de estados
1.Solução de sistemas LTIEquações de estados na forma

equivalenteRealizações

6h 4h 0h 0h 10h

4.Estabilidade, controlabilidade e observabilidade
1.Estabilidade entrada-saída de sistemas LTIEstabilidade

internaTeorema de LyapunovÍndices de
controlabilidadeÍndices de observabilidadeDecomposição
canônicaEquações na forma de Jordan

10h 4h 0h 12h 26h

Total 30h 12h 6h 12h 60h

(T)Teórica; (P)Prática; (ED)Estudo Dirigido; (Pj)Projeto; Total(To)

  Planejamento pedagógico

Carga horária Itens

Teórica Apresentação de conteúdo oral e escrito com o apoio de equipamento (projetor,
quadro-digital, TV, outros); e Apresentação de conteúdo oral e escrito em quadro
convencional

Prática Desenvolvimento de projeto

Estudo Dirigido Estudo dirigido

Projeto Resolução de problema

Recursos auxiliares Não definidos
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Descrição Exemplares
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0

  Bibliografias complementares

Descrição Exemplares

DORF, C. R. e BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Modernos. Oitava Edição. LTC.Rio de
Janeiro. 2001.

0
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0
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